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Recharging the battery 
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Quick Start up guide 

How to read Tags 
%�����
������ ����������
��
��
�=�4�
��
�4�
�����
� ���		
����������

��
��
��
�� ����
�������

4� �
����
��
����������
� �1����    

��
���	
���
�������� ����
��	�&'�	��
���*!������ =�������
�
/%3����
�������1�F
�������
���4��1���
�� 
���
� 	

	

	

	

	

	

	

	

(�����	��
�
��	���
�
��	

(40° to 130°) 

 

	

	

	

	

	

�

����������������������� ������																																											 ������																																												 ������	

�

�

 

 

 

���	�������	


/%3���	 �


/%3���	 � 
/%3���	 � 
/%3���	 �



�

�����������	
���
�������
������
������ � �������

Data Capture 

for Workforce 

in Motion 

How to Read / Write TAG Memory 
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The different usage modes 
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The different connection methods 
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The different reading modes 
 

��	
���
��� ���� ���

�?�@��
����	� ���
��� ��
�
� ���
� � ���� �
� ����	
��  ���� ��
� ��������0���	
�� ��1� ��
�
?����&����@��

 

��
����	����	���7
���	����
���	
2��4�-�4�
�����
����		
�� �
��-��� ��������
�����
/ %3���	��

�

$�����
�	����		
��������
�
����
������
��������������-��%��)������� ����
=���
�
/%3����
������������������-�����
�

��
��	$�����
�	����		
/��� �� ����
�-�4� 
�� ������4����� �4����������� ����
= � ��� ����� ���
� ��
� 
/%3� ���
���� ��� ���� �� �-�� ������ �
�=�
������
���	
���
����
�����-����
����
����
�

�

�

)��
��� ���	
���
�������� ������������
���
��4�����*E����4� ����
������.����
��������������� ��
������
����
�

/%3���	���-��
1����=�������4��������������
�=����� �����
�����	
�� ������
���������0���	
����1� ��
�?� ���&�
���@� �

�

�

 

 

 

 

 



�

�����������	
���
�������
������
������ � ���&���

Data Capture 

for Workforce 

in Motion 

The different ways to connect TagRunners to a host 
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Safety / Regulatory. 
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Data Capture 

for Workforce 

in Motion 
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Limited Warranty. 
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